MOTION / E-MOTION

It_ Macchina semovente per I'avvolgimento di Fr_ Machine automotrice pour le banderola- Es_ Maquina semoviente para el enrollado de

pallet con qualsiasi dimensione peso e forma. ge de palettes de dimensions, poids et formes palet de cualquier dimension, peso y forma

Adatto per utilizzare sia film estensibile che rete.  différents. Adaptée a I'utilisation tant de film adecuada para utilizar tanto film extensible
extensible que de filet. como red.

En_ Self-propelled robot to wrap pallets De_ Selbstfahrende Maschine fiir das Ru_ CamoxopgHaAa mawwvHa ana o6MoTKu

of any size, weight or shape, using stretch film Umwickeln von Paletten beliebiger Dimension, nannet nobbix rabaputos, Beca n opMbl

or nets. Gewicht und Form. Geeignet fiir den Gebrauch B CTpeiny nneHkKy.
von Stretchfolie oder Netz.
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[k It_ Quadro comandi a microprocessore con pannello digitale con possibilita
= di programmare e memorizzare fino a 99 cicli di avvolgimento,
d v programmabili e personalizzabili in funzione delle esigenze di utilizzo.
> (Pannello TOUCH SCREEN optional).
BV - i -
En_ Microprocessor control panel with digital display to program and
; = v v memorize up to 99 wrapping cycles, programmable and customizable
according to user requirements.
[’;?"@’J v - (optional TOUCH SCREEN). =
[’Q&"{J v v Fr_ Tableau de commande a microprocesseur avec panneau numérique offrant
la possibilité de programmer et de mémoriser jusqu'a 99 cycles de banderolage,
[] 4 - programmables et personnalisables en fonction des exigences d'utilisation.
e (Panneau TOUCH SCREEN en option).
mj v v De_ Mikroprozessor-Bedienpult mit digitaler Schalttafel mit der Méglichkeit,
o bis zu 99 Umwicklungszyklen zu programmieren und zu speichern, je nach
s 4 4 Gebrauchserfordernissen kundenspezifisch programmierbar.
T (Optionales TOUCH SCREEN-Panel).
i v v : - .
Es_ Cuadro de mandos con microprocesador con panel digital con posibilidad
,,3"(’ v v de programar y memorizar hasta 99 ciclos de enrollado, programables
! y personalizables en funcion de las exigencias de utilizacion.
'"’ v v (Panel TOUCH SCREEN opcional).
:., Ru_ Lincpposan naHenb ynpasneHua ¢
XE];J— 4 v MMKPOMPOLIECCOPOM, C BO3MOXHOCTbLIO /
] nporpaMMm1poBaTh 1 3aHOCUTb B MamMATb
L% i v v 00 99 pa3HbIX LIKIIOB 0OMOTKM,
nporpaMMu1pyemMble cornacHo
v ortionat | TPEOOBAHWAM K YrakoBKe
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Disponibile con 4 tipi di carrelli - Available with 4 carriage types - Disponible avec 4 types de chariots
4 Verfahrtisch-Typen verfiigbar - Disponibles con 4 tipos de carros - [JOCTYrnHO ¢ 4 Tnamm KapeTok

M B M PS Motorized Pre-Stretch M PSZ Motorized Pre-Stretch

It_ Freno meccanico. It_ Prestiro motorizzato con rapporto It_ Prestiro motorizzato con rapporto di prestiro
En_Mechanical clutch. di prestiro intercambiabile. variabile a due motori.
Fr_ Frein mécanique. En_ Motorized pre-stretch with En_ Motorized pre-stretch with pre-stretch

B ) interchangeable pre-stretch ratios. ratio variable with two motors.
De_Mechanische Bremse. o . Lo .
Es F L. Fr_ Pré-étirage motorisé avec rapport de Fr_ Pré-étirage motorisé avec rapport de

s Freno mecanico. pré-étirage interchangeable. pré-étirage variable a deux moteurs.
Ru_(DPUKLMOHHEIA TOPMOS. De_ Motorisch angetriebene Folienvorreckvor- De_ Motorisch angetriebene Folienvorreckvor-

richtung mit requlierbaren Vorrreckkoeffizienten.  fichtung mit regulierbaren Vorreckkoeffizienten

EB (2 Motoren).

Es_ Preestirado motorizado con relacion ) ) B
de preestirado intercambiable. Es_ Preestirado motorizado con relacion

It_ Frizione elettromagnetica. de preestirado regulable por 2 motores.

Ru_ 0AHOMOTOPHOE npeasapuTensHoe
_ _ pacTaXeH1e, KOaMULIMEHT NpeapacTAXeHA Ru_ aByxmoTOpHOE NpepBapuTenbHoe
Fr_ Frein électromagnétique. MNEHKM perynMpyeTcs 3aMeHOM LEeCTEPEHOK. pacTAXeHue, perynnpyemoe nnasHo ¢

De_Elektromagnetische Kupplung. naHenu ynpaeneHuA.

En_Electromagnetic clutch.

Es_ Friccion electromagnética.
Ru_snekTpomarHntHaa mydrTa.
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E-MOTION MOTION/E-MOTION

It_ Caricamento rapido del film. De_ Schnelles Laden der Folie.

En_ Rapid film loading. Es_ Carga rapida del film.
Fr_ Chargement rapide du film.  Ru_BbICTpaa 3arpy3ka nneHku.

It_ Controllo remoto di tutti i parametri
tramite PC, Tablet e Smartphone

En_ Remote control of all parameters from
PC, Tablet and Smartphone.

Fr_ Controle a distance de tous les parametres

[
par PC, Tablette et Smartphone.
De_ Fernsteuerung aller Parameter tiber
PC, Tablet und Smartphone.

{
Es_ Control remoto de todos los parametros _ i .
a través de PC, Tableta y Teléfono inteligente.
Ru_YpaneHHoe ynpasneHue Bcex napameTpos It_ Sistema di taglio automatico del film It_ Cordonatura automatica.
¢ PC, nnaHweTta nnun cmaptgoHa. - . . .
’ En_ Automatic film cutting system En_ Automatic roping.
ETHERNET - 9 Sy _ - Ping _
Fr_ Systeéme de coupe automatique du film Fr_ Systeme "roping" automatique.
De_ Automatische Folienschneidvorrichtung ~ De_ Automatisches Verschniiren.
It_ Applicativo web per il controllo gestionale Es_ Sistema automatico de corte film Es_ Estrechamiento del film automatico.
dello stato macchine, assistenza, noleggio, ecc.
RU7 Cuctema aBTOMaTU4eCcKoro RLI7 aBToOMaTu4eckoe XrytuposaHue
En_ Web app for the management control of the state obpe3aHnA NNeHKN

p g of machines, assistance, rental, etc.
Fr_ Applicatif web pour le contrdle de gestion de I'état
cloud - App P g

de la machine, de l'assistance, de la location, etc. It_ Batteria trazione

De_ Web-Applikation fiir das Management des Status der
Maschinen, Assistenz-Service, Verleih usw.

En_ Traction battery

Fr_ Batterie pour traction
De_ Antriebsbatterie

Es_ Bateria de traccion

Es_ Aplicacion web para el control general del estado de
las maquinas, asistencia, alquiler, etc.

Ru_ MpunoxeHne oHNaliH AnA KOHTPOMA 3a

COCTOAHMEM MalLMH, CepBM1Ca, apeHabl, U T.4. Ru_ Trrosan 6atapen

YBETMYEHHOW EMKOCTU
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CARATTERISTICHE

TECNICHE

- 2 batterie in AGV da
12 v - 110 ah in serie.

- Caricabatteria ad alta
frequenza all'interno
della macchina.

- Lettura altezza carico con
fotocellula.

- Altezza di avvolgimento
max. 2150 mm (2650/2950/
3450 mm opzionali).

- Segnalazione allarmi.

- Inforcatura per muletto
dx/sx.

- Blocco tastiera.

- Consumo medio film (per
MPS-MPS2 a richiesta).

MMpenocTasreHHan MHOPMALA He ABNAETCA 06A3ATENbHOM

Ru_

meten.

FUNZIONI REGOLABILI

DA PANNELLO

- Velocita' di avanzamento
del robot.

- Velocita' separate
salita/discesa del carrello.

- Giri separati alla
base/sommita’ del pallet.

- Ritardo lettura fotocellula.

- Tensione film separata
salita/discesa (escl. MB).

- Rapporto di prestiro
regolabile salita/discesa
(solo MPS2).

- Giri di rinforzo (solo su
MOTION).

- Inclusione/esclusione taglio
film (escluso MB).

- Partenza del carrello ad
altezza preimpostata
(MQTION).

- Rinforzo ad altezza

prestabilita con possibilita di

—  regolazione dei giri di

rinforzo (MOTION).
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tes. De_ Die Angaben sind
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CICLI BASE IMPOSTABILI
DA QUADRO

- Ciclo salita e discesa.

- Ciclo solo salita/discesa.

ng. Fr_ Lesind

FUNZIONI ATTIVABILI

SU CICLI BASE

- Mettifoglio.

- Awolgimento con
visualizzatore di quote.

- Awolgimento per pallet di
grandi dimensioni.

@
=

The infc

- Awvolgimento con partenza
= ad altezza prestabilita
»  (MQTION).
-—é - Awolgimento con rinforzo

ad altezza prestabilita
(MOTION).

- Awolgimento con partenza
da un punto ed arresto
a misura prestabilita

TECHNICAL

FEATURES

- 2 AGV batteries 12V
110 Ah connected in series.

- High-frequency battery
charger inside machine.

- Load height sensing
photocell.

- Wrapping height
max. 2150 mm (2650/2950/
3450 mm optional).

- Alarm indications.

- Opening for forklift
left & right.

- Keypad lock.

- Average film used
(for MPS-MPS2 by request).

PARAMETERS ADJUSTABLE

FROM PANEL

- Robot rotation speed.

- Separate carriage up/down
speeds.

- Separate number of wraps
on pallet top/bottom.

- Photocell sensing delay

- Separate film tension for
up/down (except MB).

- Separate film pre-stretch
ratio for up/down (MPS2 only).

- Reinforcement wraps
(MQTION only).

- Film cutting on/off
(except MB).

- Start of cycle at preset height
(MOTION).

- Reinforcement wrap at
preset height with possibility
of regulation of number of
wraps (MOTION).

STANDARD CYCLES
SELECTABLE FROM PANEL
- Up or down.

- Up or down only.

ADDITIONAL FUNCTIONS

FOR STANDARD CYCLES

- Top sheet application.

- Wrapping cycle with display
for operating values.

- Wrapping cycle for large
pallets.

- Wrapping cycle starting from
preset height (MOTION).

- Wrapping cycle with
reinforcement at preset height
(MOTION).

- Wrapping cycle starting from
selected point and stop at
preset height (MOTION).

- Wrapping cycle by layers.

CARACTERISTIQUES

TECHNIQUES

- 2 batteries AGV de 12V -
110 Ah en série.

- Chargeur de batterie & haute
fréquence intégrée.

- Lecture de la hauteur de la
charge par une photocellule.

- Hauteur de banderolage
max 2150 mm (2650/2950/
3450 mm en option).

- Indication des alarmes.

- Ouverture pour chariot
élévateur droite/gauche.

- Verrouillage du clavier.

- Consommation moyenne
de film (pour MPS-MPS2
sur demande).

PARAMETRES REGLABLES

DEPUIS LE PANNEAU

- Vitesse d'avancement
du robot.

- Vitesses de montée et
descente du chariot séparées.

- Tours a la base et au sommet
de la palette séparés.

- Retard lecture photocellule.

- Tension de film séparée
montée/descente (excl. MB).

- Rapport de pré-étirage
réglable montée/descente
(uniquement MPS2).

- Tours de renfort
(uniquement sur MOTION).

- Activation/désactivation de
la coupe du film (excl. MB).

- Départ du chariot a une
hauteur préprogrammée
(MOTION).

- Renfort a une hauteur
prédéfinie avec possibilité de
réglage des tours de renfort
(MOTION).

CYCLES DE BASE
SELECTIONNABLES

DEPUIS LE PANNEAU

- Cycle montée et descente.

- Cycle seule montée/descente.

FONCTIONS ACTIVABLES

SUR CYCLES DE BASE

- Cycle dépose de coiffe.

- Cycle de banderolage avec
afficheur des cotes.

- Cycle de banderolage pour
grandes palettes.

- Cycle de banderolage avec
départ & une hauteur
prédéfinie (MOTION).

- Renfort a une hauteur
prédéfinie (MOTION).

- Cycle de banderolage avec
départ en un point donné
et arrét a une mesure
prédéfinie (MOTION).

TECHNISCHE

DATEN

- 2 Batterien AGV
12V - 110 Ah in Serie.

- Hochfrequenz-
Batterieladegerat
in der Maschine.

- Erkennen der Ladehohe
mittels Fotozelle.

- Wickelhohe
max. 2150 mm (2650/2950/
3450 mm Optional).

- Alarmmeldungen.

- Gabeleinschub fiir Stapler
rechts/links.

- Tastatur-Sperre.

- Mittlerer Folienverbrauch
(nur ftir MPS-MPS2 auf
Nachfrage).

UBER BEDIENTAFEL
EINSTELLBARE FUNKTIONEN
- Vorriickgeschwindigkeit

des Roboters.

- Getrennt einstellbare
Auf-fAbstiegsgeschwindigkeit
Folienschlitten.

- Getrennt einstellbare
FuB- und Kopfwicklungen
der Palette.

- Verzdgerung Lesen Fotozelle.

- Getrennt einstellbare
Folienspannung fiir Auf/Ab
(nicht fiir MB).

- Einstellbare Vorreckungsko-
effizienten fiir Auf/Ab
(nur MPS2).

- Verstarkungswicklungen
(nur fiir MOTION).

- Freigabe/Ausschluss
Folienschnitt (nicht fiir MB).

- Start des Folienschlitten bei
voreingestellter Hohe (MOTION).

- Verstarkung bei vorgegebener
Hohe mit Einstellung der
Verstarkungsumwicklungen
(MOTION).

UBER PULT EINSTELLBARE
GRUNDZYKLEN

- Zyklus Auf/Ab.

- Zyklus nur Auf/nur Ab.

FUR GRUNDZYKLEN

MOGLICHE FUNKTIONEN

- Schutzblatt auflegen.

- Wickeln mit Hohenanzeige.

- Wickeln fiir groBe Palette.

- Wickeln mit Start ab
vorgegebener Hohe.
(MOTION).

- Wicklung mit Verstarkung
bei vorgegebener Hohe
(MOTION).

- Wickeln mit Start ab
bestimmtem Punkt und
Stopp in vorgegebener Hohe.
(MOTION).

- Zyklus mit Lagen.

CARACTERISTICAS TEXHWYECKME
TECNICAS XAPAKTEPUCTUKU
- 2 baterias AGV de - 2-erenesble 6arapen 12

12V - 110 Ah en serie.
- Cargador de bateria de alta
frecuencia integrada.

- Lectura de la altura de carga

con fotocélula.

- Altura de envoltura 2150 mm

(2650/2950/ 3450 mm
opcional).

- Indicacion de alarmas.

- Apertura para la carretilla
elevadora Izquierda y
derecha.

- Bloqueo del teclado.

- Consumo medio film (s6lo en

MPS - MPS2 bajo pedido).

BonbT - 110 Amnep.

- Bbicoko4acToTHOe 3apAaHoe
YCTPOWCTBO, BCTPOEHHOE B
KOPMyC MalLmHbI.

- BeicoTa rpy3a onpenenfetca
(hoTopaTumkom.

- [NonesHan BbicoTa
yNakoBbIBAEMOrO rpy3a
2150 Mm (2650MM, 2950MM
3450MM OMLMOHANBHO).

- 3BYKOBOVI CUrHaN Havana
LUnKna ynakoBKu.

- OTBEpCTUA ANA NOrpy3ymKa
¢ 06enx CTOpOH.

- bnokuposka naHenm
ynpaBneHus.

- Cpennuii pacxop CTpeity
MNeHKn (TOﬂbKO AN1A KapeTok
MPS 1 MPS2 no 3anpocy).

- pubKOBbIN BbIKNIOYATENb

PARAMETROS REGULABLES ABAPWIIHOTD OCTAHOBA.
DESDE EL CUADRO - [latumk aBapuitHoro
- Velocidad de avance 0CTaHOBA.
del robot.
- Velocidades separadas de MAPAMETPbI
subida y bajada del carro. PETYJIIPYEMbIE
C NAHENW YNPABNEHUA

- Vueltas en la base y la cima
del palé separados.

- Retardo lectura fotocélula.

- Tension del film separada
subida/bajada (excl.MB).

- Relacion de preestirado
separada subida/bajada
(s6lo MPS2).

- Vueltas de refuerzo
(MOTION).

- Inclusion/exclusion del corte

de film (excl. MB).
- Inicio del carro a una altura
preconfigurada (MOTION).
- Regulacion de la alturay

- CKopocTb nepemeLLeHuA.
- PaspenbHan perynupoeka
CKOpOCTY Npw nofbeme/

Crycke KapeTKu.

- Pa3penbHoe konnyecTso
BUTKOB CHW3Y/CBEPXY
rpy3a Ha noaaoHe.

- 3apepxka hoToanemeHTa.

- Pa3penbHoe HaTAXeHWe
CTPeiiy NNeHKM Npu
noAbeMe/crycke KapeTku
(kpome MB).

- PaspenbHoe
npenpacTAXeHne CTpeny
NNEHKN Npu nogbeme/
Crycke KapeTku (TONbko

del nimero de las vueltas de MPS2).
- Havano unkna 0OMOTKU
refuerzo (MOTION). ¢ AporpavMpyenoit
BbicoTbl (MOTION).
- Butku ycuneHuAa Ha
nporpaMMu1pyeMoii BbicoTe
M yCTaHOBKa KonnyecTea
FUNCIONES CONFIGURABLES  BT08 younerus. (MOTION)
DESDE EL CUADRO CTAH[IAPTHBIE LIKITbI
- Ciclo subida y bajada. - Llukn BBEPX 1 BHNS.

- Ciclo solo subida o bajada.

CICLOS ACTIVABLES

DESDE EL CUADRO

- Ciclo alimentador.

- Ciclo de envoltura con
visualizador de cotas.

- Ciclo de envoltura para palés
de dimensiones grandes.

- Ciclo de envoltura con inicio
a una altura preestablecida
(MOTION).

- Ciclo de envoltura con
refuerzo a una altura
preestablecida (MOTION).

- Ciclo de envoltura con inicio
desde un punto y parada
en la medida preestablecida.

- Lukn TonbKo BBEPX MNK

BHU3.

®YHKLUWUU HA OCHOBE
CTAHOAPTHbBIX LMKNIOB
- Lvkn ana npoknagkun

nmcTa ceepxy.

- LMkn ¢ ycTaHoBneHHoi

BbICOTOM
(6e3 hoTo3nemeHTa).

- Lukn obmoTku nannet

6onbLunx rabapuTos.

- Hayano o6moTkm ¢

33/1aHHON BbICOTbI
(MOTION).

- Hadnon 3aBepLueHve

06MOTKM Ha 3a/iaHHOM
BbicoTe (MOTION).

- Lukn 06mMoTKy «no

CNoAM»,

- KHonku pyyHoro

UP

Pack

T.90010 21 40
ventas@unionpapelera.es

T.96 152 44 64
pvalencia@unionpapelera.es

www.updirecto.es

pmadrid@unionpapelera.es

T. 916422061

(MOTION). - Buttons for manual machine - Cycles par couches. - Tasten fiir manuelle (MOTION). ynpaenexna.
- Ciclo a strati. operation. - Boutons de gestion manuelle  Steuerung der Maschine. - Ciclo en capas.
- Pulsanti di gestione manuale de la machine. - Botones de gestion manual
della macchina. de la maquina.
Union Papelera Merchanting SL
,E’Q'F?;Iera Cataluiia Levante Madrid Norte

T.94 67116 62

pvizcaya@unionpapelera.es

www.ramstudio.sm






	Página en blanco
	Página en blanco
	Página en blanco
	Página en blanco
	Página en blanco
	Página en blanco
	Página en blanco



